
ド
ラ
イ
ブ
周
波
数（
k
H
z）
 

ニ
ュ
ー
ト
ラ
ル
ブ
レ
ー
キ
周
波
数（
k
H
z）

ブ
レ
ー
キ
周
波
数（
k
H
z）

イ
ニ
シ
ャ
ル
ス
ピ
ー
ド（
%
）

ニ
ュ
ー
ト
ラ
ル
ブ
レ
ー
キ
パ
ワ
ー（
%
）

イ
ニ
シ
ャ
ル
ブ
レ
ー
キ
パ
ワ
ー（
%
）

フ
ル
ブ
レ
ー
キ
パ
ワ
ー（
%
）

前
進
側
最
高
速
度
制
限（
%
）

後
退
側
最
高
速
度
制
限（
%
）

オ
ペ
レ
ー
シ
ョ
ン
モ
ー
ド

カ
ッ
ト
オ
フ
電
圧（
V
/C
e
ll）

フ
ル
ブ
ー
ス
ト
進
角（
d
e
g
.）

ブ
ー
ス
ト
ス
タ
ー
ト
回
転
数（
rp
m
）

ブ
ー
ス
ト
エ
ン
ド
回
転
数（
rp
m
）

ス
ロ
ッ
ト
ル
ブ
ー
ス
ト
コ
ン
ト
ー
ル

タ
ー
ボ
ア
ク
テ
ィ
ベ
ー
シ
ョ
ン

フ
ル
タ
ー
ボ
進
角（
d
e
g
.）

タ
ー
ボ
ス
タ
ー
ト
回
転
数（
rp
m
）

タ
ー
ボ
オ
ン
ス
ロ
ー
プ（
d
e
g
./
0
.1
se
c
.）

タ
ー
ボ
オ
フ
ス
ロ
ー
プ（
d
e
g
./
0
.1
se
c
.）

タ
ー
ボ
ス
タ
ー
ト
デ
ィ
レ
イ
タ
イ
ム（
se
c
.）

タ
ー
ボ
オ
フ
デ
ィ
レ
イ
タ
イ
ム（
se
c
.）

レ
ブ
リ
ミ
ッ
ト（
R
P
M
）

フ
リ
ー
ゾ
ー
ン
ア
ジ
ャ
ス
ト（
%
）

ト
ル
ク
レ
ベ
ル
※

ト
ル
ク
エ
ン
ド
ポ
イ
ン
ト（
%
）※

1
6

1
6 8 8 1
6

2
6 0

5
0
0
0

2
0
0
0
0

1
2

2
0
0
0
0

3 6

0
.1
5

0

1
6 8 8 8 2
4

1
2 0

5
0
0
0

2
0
0
0
0

0 3

4 2 2 1
4

1
6

2
6 0

5
0
0
0

2
0
0
0
0

フ
ル
ス
ロ
ッ
ト
ル
時

1
2

2
0
0
0
0

3 6

0
.1
5

0

4 8 2 8 1
6

2
6

1
0
0

1
0
0

2
5

N
/F
/B
/R
（
正
回
転
・
バ
ッ
ク
可
）

3
.2 2
5

1
0
0
0
0

3
0
0
0
0

O
F
F

2
0 9

O
F
F

6 0

1
0
0

1
6

1
6 2 0 4 6 － － － － － － － － － －

ス
ロ
ッ
ト
ル
を
ニ
ュ
ー
ト
ラ
ル
か
ら
ド
ラ
イ
ブ
側
へ
移
行
し
た
瞬
間
の
出
力
特
性
を
調
整
し
ま
す
。

数
値
が
低
い
ほ
ど
加
速
開
始
時
の
出
力
特
性
が
ク
イ
ッ
ク
に
、高
い
ほ
ど
滑
ら
か
・
マ
イ
ル
ド
に
変
化
し
ま
す
。

プ
リ
セ
ッ
ト
初
期
値

設
定
可
能
範
囲

設
定
項
目

機
能
概
要

ド
リ
フ
ト

ブ
ー
ス
ト・

タ
ー
ボ
無
効

R
A
D

本
体

4～
2
4

（
4
種
）

6
種

1～
3
2

（
2
4
種
）

2～
1
6

（
4
種
）

0
.5
～
3
2

（
2
4
種
）

2～
1
6

（
4
種
）

0
.5
～
3
2

（
2
4
種
）

0・
8・
1
4

0～
5
0

（
2
6
種
）

0～
3
2

（
8
種
）

0～
1
0
0

（
5
1
種
）

6～
2
6

（
4
種
）

0～
1
0
0

（
5
1
種
）

7
0～
1
0
0

（
4
種
）

0～
1
0
0

（
5
1
種
）

1
0
0

5
0～
1
0
0

（
2
6
種
）

2
5

2
5～
1
0
0

（
4
種
）

O
F
F
 &

2
.8
～
3
.4

O
F
F
 &

2
.6
～
3
.6

0～
4
5

（
4
種
）

0～
6
0

（
6
1
種
）

5
0
0
0～

2
0
0
0
0（
4
種
）

10
00
～

40
00
0（
79
種
）

1
5
0
0
0～

5
0
0
0
0（
5
種
）

10
00
0～

10
00
00
（
18
1種
）

－
O
N
 /
 O
F
F

－
3
パ
タ
ー
ン

0～
3
0

（
4
種
）

フ
ル
ス
ロ
ッ

ト
ル
時

0～
3
0

（
3
1
種
）

－
10
00
0～

50
00
0（
81
種
）

－
1～
2
5

－
1～
2
5

－
0～
1
.0
0

（
2
1
種
）

－
0～
1
.0
0

（
2
1
種
）

O
FF
・1
50
00

30
00
0・
50
00
0

O
FF
 &
10
00
0

～
10
00
00
（
92
種
）

－ － －

1～
1
0

（
1
0
種
）

設
定
値
0
が
ノ
ー
マ
ル
状
態
。数
値
が
高
い
ほ
ど
ト
ル
ク
感
の
あ
る
加
速
＆
緩
や
か
な
減
速
と
な
り
、

低
い
ほ
ど
緩
や
か
な
ふ
け
上
が
り
＆
急
激
な
減
速
と
な
り
ま
す
。

-5
 ～
 +
5

（
1
1
種
）

ト
ル
ク
レ
ベ
ル
機
能
が
作
動
す
る
ス
ロ
ッ
ト
ル
範
囲（
0
%
～
設
定
値
ま
で
作
動
）を
設
定
し
ま
す
。

ト
ル
ク
エ
ン
ド
ポ
イ
ン
ト
以
降
は
通
常
の
出
力
特
性
と
な
り
ま
す
。

2
0
 ～
 1
0
0

（
1
7
種
）

T
A
O
Ⅲ

（
V
e
r.
1
.2
6
）

ツ
ー
リ
ン
グ
オ
フ
ロ
ー
ド

2W
D

オ
フ
ロ
ー
ド

4W
D

R
A
D
 プ
リ
セ
ット
設
定
値
 /
 設
定
可
能
範
囲
比
較
表

加
速
の
フ
ィ
ー
リ
ン
グ（
ク
イ
ッ
ク
o
rマ
イ
ル
ド
）を
決
定
し
ま
す
。

走
行
中
に
ス
ロ
ッ
ト
ル
を
ニ
ュ
ー
ト
ラ
ル
位
置
に
戻
し
た
際
に
か
か
る
ブ
レ
ー
キ
フ
ィ
ー
リ
ン
グ

（
ク
イ
ッ
ク
o
rマ
イ
ル
ド
）を
決
定
し
ま
す
。

走
行
中
に
ス
ロ
ッ
ト
ル
を
ブ
レ
ー
キ
側
に
入
れ
た
際
に
か
か
る
ブ
レ
ー
キ
フ
ィ
ー
リ
ン
グ

（
ク
イ
ッ
ク
o
rマ
イ
ル
ド
）を
決
定
し
ま
す
。

停
止
状
態
か
ら
加
速
し
始
め
る
際
の
初
速
を
決
定
し
ま
す
。数
値
が
大
き
い
ほ
ど
唐
突
な
走
り
出
し
に
な
り
ま
す
。

走
行
中
に
ス
ロ
ッ
ト
ル
を
ニ
ュ
ー
ト
ラ
ル
位
置
に
戻
し
た
際
に
か
か
る
ブ
レ
ー
キ
パ
ワ
ー
を
決
定
し
ま
す
。

走
行
中
に
ス
ロ
ッ
ト
ル
を
ブ
レ
ー
キ
側
に
入
れ
た
瞬
間
に
か
か
る
ブ
レ
ー
キ
パ
ワ
ー
を
決
定
し
ま
す
。

走
行
中
に
ス
ロ
ッ
ト
ル
を
フ
ル
ブ
レ
ー
キ
に
入
れ
た
際
に
か
か
る
ブ
レ
ー
キ
パ
ワ
ー
を
決
定
し
ま
す
。

前
進
側
の
最
高
速
度
を
制
限
す
る
機
能
で
す
。

後
退
側
の
最
高
速
度
を
制
限
す
る
機
能
で
す
。

モ
ー
タ
の
回
転
方
向
、ブ
レ
ー
キ
の
有
無
、リ
バ
ー
ス
機
能
の
有
無
を
決
定
し
ま
す
。

バ
ッ
テ
リ
電
圧
が
設
定
値
ま
で
低
下
し
た
際
に
超
低
速
で
の
定
速
走
行
と
な
る
こ
と
で
、

バ
ッ
テ
リ
電
圧
が
低
下
し
て
い
る
こ
と
を
ド
ラ
イ
バ
ー
に
知
ら
せ
ま
す
。

ブ
ー
ス
ト
機
能
に
よ
り
上
昇
す
る
進
角
の
最
高
到
達
値
で
す
。

ブ
ー
ス
ト
が
掛
か
り
始
め
る
モ
ー
タ
回
転
数
で
す
。

こ
の
回
転
数
に
達
す
る
ま
で
は
、ス
ロ
ッ
ト
ル
に
対
し
リ
ニ
ア
な
加
速
と
な
り
ま
す
。

「
フ
ル
ブ
ー
ス
ト
進
角
」に
て
設
定
し
た
進
角
値
に
到
達
す
る
モ
ー
タ
回
転
数
で
す
。

こ
の
回
転
数
を
超
え
る
と
ブ
ー
ス
ト
が
O
F
Fに
な
り
ま
す
。

ブ
ー
ス
ト
機
能
を
使
用
す
る
際
、急
激
な
ス
ロ
ッ
ト
ル
操
作
を
し
た
場
合
で
も
、

回
転
数
が
急
激
に
変
化
し
な
い
よ
う
自
動
制
御
す
る
セ
ー
フ
テ
ィ
機
能
で
す
。

タ
ー
ボ
が
作
動
す
る
要
因
を
決
定
し
ま
す
。（
フ
ル
ス
ロ
ッ
ト
ル
時
 o
r 
任
意
回
転
数
到
達
時
 o
r 
両
者
の
何
れ
か
）

タ
ー
ボ
機
能
に
よ
り
上
昇
す
る
進
角
の
最
高
到
達
値
で
す
。

タ
ー
ボ
が
作
動
し
始
め
る
回
転
数
で
す
。

タ
ー
ボ
が
作
動
し
始
め
て
か
ら
フ
ル
タ
ー
ボ
進
角
に
到
達
す
る
ま
で
の
進
角
上
昇
率
で
す
。

数
値
が
大
き
い
ほ
ど
、よ
り
急
激
に
進
角
が
上
昇
し
ま
す
。

フ
ル
タ
ー
ボ
進
角
状
態
か
ら
タ
ー
ボ
が
解
除
さ
れ
る
ま
で
の
減
速
感
を
調
整
し
ま
す
。

数
値
が
小
さ
い
ほ
ど
フ
ル
タ
ー
ボ
状
態
か
ら
の
減
速
が
緩
や
か
に
な
り
ま
す
。

フ
ル
ス
ロ
ッ
ト
ル
に
入
れ
て
か
ら
タ
ー
ボ
が
作
動
し
始
め
る
ま
で
の
時
間
で
す
。

フ
ル
ス
ロ
ッ
ト
ル
を
緩
め
た
瞬
間
か
ら
タ
ー
ボ
が
O
F
Fに
な
る
ま
で
の
時
間
。

任
意
の
回
転
数
で
モ
ー
タ
へ
の
出
力
を
頭
打
ち
さ
せ
ま
す
。

高
回
転
の
モ
ー
タ
を
ご
使
用
の
際
等
、思
わ
ぬ
速
度
上
昇
を
防
ぐ
こ
と
が
で
き
ま
す
。

ESCモード フローチャート

スタンバイ状態（走行可）

保存先の選択

セットボタンを4秒以上長押しでモード変更

電源OFFの状態でPOWERボタンを
2～3秒押し続ける

LED（緑+橙）が3秒点滅後、
LED（緑）が点滅

プロポスロットルポジションの初期設定

LED（緑+赤）が3回点滅後、
LED（緑＋橙）が4回点滅

POWERボタンを短押し

セレクトモード(走行不可) セッティングモード（走行不可）

①プログラムロード

②ドライブ周波数

③ニュートラルブレーキ周波数

④ブレーキ周波数

⑤イニシャルスピード

⑥ニュートラルブレーキパワー

⑦イニシャルブレーキパワー

⑧フルブレーキパワー

⑨オペレーションモード

⑩カットオフ電圧

⑪フルブースト進角

⑫ブーストスタート回転数

⑬ブーストエンド回転数

⑭フルターボ進角

⑮レブリミット

①へ戻る

（注）変更後の値は電源を切るとリセットされるため、
設定値を保存する場合は必ず「プログラム保存」を
行なってください。

セットボタン
1回押し

セットボタン
素早く2回押し

セットボタン
素早く3回押し

セットボタン
素早く4回押し

セットボタン長押し
（2秒以上）

初期設定を行なう場合

通常

ESCモード（LED青）
（点滅：ブースト・ターボ無効）
LINKモード（LED赤）
（点滅：ブースト・ターボ無効）

ユーザープログラム①
（LED緑）

保存しない場合

保存する場合

ユーザープログラム②
（LED橙）

プログラム保存
（全LED点滅）

セットボタンを1回押す毎に
ユーザープログラム①または②に
切り替わります。

自動的に保存先の選択へ
移行します。

※「プログラムロード」で「ブースト・ターボ無効」を選択
すると、フルブースト進角以下の機能は使用できず、
スキップされます。この場合の進角は0°固定になります。

2回
点滅

Drift

4kHz 8kHz 16kHz 24kHz

2kHz 4kHz 8kHz 16kHz

2kHz 4kHz 8kHz 16kHz

0% 4%

〈正回転〉前進/ブレーキ 〈正回転〉前進/ブレーキ/バック

8% 10%

〈正回転〉前進/バック 〈逆回転〉前進/ブレーキ

6% 12% 16% 26%

70% 80% 90% 100%

0deg 15deg 25deg 45deg

0deg 12deg 20deg 30deg

12% 14%

〈逆回転〉前進/ブレーキ/バック 〈逆回転〉前進/バック

NONE 2.8V/Cell 3.0V/Cell
3.1V/Cell

5,000rpm 10,000rpm 15,000rpm
20,000rpm

OFF 15,000rpm 30,000rpm
50,000rpm

15,000rpm 20,000rpm 30,000rpm
40,000rpm

3.2V/Cell

50,000rpm

3.4V/Cell

16% 32%

0% 8% 14%

Non Boost Touring

User Program 1 User Program 2
Off-Road 2WD Off-Road 4WD

2回
点滅

2回
点滅

2回
点滅

2回
点滅

2回
点滅

2回
点滅

2回
点滅

2回
点滅

2回
点滅

4回
点滅

4回
点滅

4回
点滅

4回
点滅

4回
点滅

330376

※【
重
要
】ト
ル
ク
レ
ベ
ル
及
び
ト
ル
ク
エ
ンド
ポ
イ
ント
は
、弊
社
製
ブ
ラ
シ
レ
ス
モ
ー
タ「
LU
XO
N
 A
G
IL
E」
お
よ
び「
FL
ED
G
E」
を
ご
使
用
時
の
み
正
常
に
機
能
し
ま
す
。弊
社
製
LU
XO
N
 B
S以
前
の
モ
ー
タ
や
他
社
製
モ
ー
タ
を
ご
使
用
の
際
は
、設
定
不
可
、ま
た
は
正
し
く
動
作
い
た
し
ま
せ
ん
。


